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一、行車監視紀錄器概述

紀錄器是安裝於模組3天篷內，其具備高度可靠性(承受溫度/濕度/振動/衝擊/氣密
等級如下表)，紀錄器內之資料有助於意外事故調查或故障查修判讀。



二、行車監視紀錄器功能
資料紀錄



二、行車監視紀錄器功能
資料紀錄



二、行車監視紀錄器功能
資料紀錄



二、行車監視紀錄器功能
資料儲存



二、行車監視紀錄器功能
資料儲存



二、行車監視紀錄器功能
資料報表



三、行車監視紀錄器系統架構



三、行車監視紀錄器系統架構
設備說明



三、行車監視紀錄器系統架構
REDBOXflex Safe+



三、行車監視紀錄器系統架構
REDBOXflex Safe+

運作模式



維護概念

三、行車監視紀錄器系統架構
REDBOXflex Safe+



三、行車監視紀錄器系統架構
受保護的記憶單元(PMU25)



三、行車監視紀錄器系統架構
受保護的記憶單元(PMU25)

技術規格



四、行車監視紀錄器之介面



四、行車監視紀錄器之介面



四、行車監視紀錄器之介面



四、行車監視紀錄器之介面



四、行車監視紀錄器之介面



五、行車監視紀錄器之維修
安裝位置



五、行車監視紀錄器之維修
安裝位置



五、行車監視紀錄器之維修



五、行車監視紀錄器之維修
運作狀態指示燈



五、行車監視紀錄器之維修
Safe+模組運作狀態指示燈



五、行車監視紀錄器之維修
拆卸與安裝



五、行車監視紀錄器之維修
拆卸與安裝
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六、行車監視紀錄器之軟體

行車監視紀錄器資料透過列車乙太網路連接可攜式測試設備(筆記型電腦)

，連線至IP:192.X.X.X後輸入帳號/密碼後下載列車運行資料。
下圖行車監視紀錄器軟體登入下載畫面
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六、行車監視紀錄器之軟體
ADS4主畫面說明：
主畫面將分成4格，其規劃如下

類比訊號

數位訊號 紀錄資料

訊息說明
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六、行車監視紀錄器之軟體
V_BEST km/h, 事件紀錄器偵測車速
Speed km/h, VCU車速
HyPB1 bar, 第一模組煞車液壓壓力
HyPB3 bar, 第三模組煞車液壓壓力
HyPB5 bar, 第五模組煞車液壓壓力
LVTC1, 第一模組TCU感測的架空線電壓
LVTC2, 第五模組TCU感測的架空線電壓
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六、行車監視紀錄器之軟體

類比訊號視窗說明

STOP

EB3

SB

牽引

滑行

主控制器把手訊號說明
0~30 = STOP位
30~60 = EB3位
60~160 = SB出力大小要求
60 = 最大SB

160 =滑行位
160 ~ 260 =牽引出力大小
260 = 最大牽引出力
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六、行車監視紀錄器之軟體
數位訊號(RPDO1)視窗說明

• Direction_Sensor_1, 往M5車方向運轉=1

• Direction_Sensor_2 , 往M5車方向運轉=1

• Scu_Ch_1_Braking_Sifa, 警醒作用

• Scu_Ch_2_Braking_Sifa , 警醒作用

• Scu_Ch_1_Braking_Antirollback, 後溜防護作用

• Scu_Ch_2_Braking_Antirollback, 後溜防護作用

• Scu_Ch_1_braking_Vmax, 最大車速防護作用

• Scu_Ch_2_braking_Vmax, 最大車速防護作用

• Scu_Ch_1_braking_error, 故障防護作用

• Scu_Ch_2_braking_error, 故障防護作用

• Scu_Ch_1_Scu_inactive, 系統未啟動

• Scu_Ch_2_Scu_inactive, 系統未啟動

• Scu_Ch_1_SiFa_inactive, 警醒未啟動

• Scu_Ch_2_SiFa_inactive , 警醒未啟動
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六、行車監視紀錄器之軟體
數位訊號(RPDO2)視窗說明

• M1MTB, 模組1電磁軌道煞車作用

• M3MTB, 模組3電磁軌道煞車作用

• M5MTB, 模組5電磁軌道煞車作用

• SL, 安全煞車迴路作用

• EDBT1M1, 模組1.1電力煞車狀態

• EDBT1M2, 模組1.2電力煞車狀態

• EDBT5M1, 模組5.1電力煞車狀態

• EDBT5M2, 模組5.2電力煞車狀態

• EHBB1, 模組1摩擦煞車狀態

• EHBB3, 模組3摩擦煞車狀態

• EHBB5, 模組5摩擦煞車狀態

• PEB, 乘客緊急煞車

• GLD, 車門動力連鎖迴路作用

• RDS1, 左側車門授權(面向模組1)

• RDS3, 右側車門授權(面向模組1)

• ODO, 任一車門開啟

• TN, 列車編號

• LB, 近光燈狀態

• HB, 遠光燈狀態

• BS1, 左側方向燈狀態(面向模組1)

• BS2, 右側方向燈狀態(面相模組1)

• SS, 空轉/滑走狀態

• Sa, 撒砂作用
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六、行車監視紀錄器之軟體
數位輸出(SCUDI)視窗說明

SCU_DI_02, 警醒訊號

SCU_DI_06, 模組5駕駛室未啟動

SCU_DI_07, 模組5駕駛室啟動

SCU_DI_08, 模組1駕駛室啟動

SCU_DI_09, 出力訊號

SCU_DI_10, 煞車訊號

SCU_DI_11, 方向1訊號(往模組5)

SCU_DI_12, 模組1駕駛室未啟動

SCU_DI_13, 方向2訊號(往模組1)
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六、行車監視紀錄器之軟體
數位輸出(SCUDA)視窗說明

SCU_K3, EB1/2啟動繼電器

SCU_K4,零速度繼電器

SCU_K5, 5km/h繼電器
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六、行車監視紀錄器之軟體
行車模式：列車運轉方向

M5車啟動
往M5車方向移動

M1車啟動
往M1車方向移動
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六、行車監視紀錄器之軟體

車速及煞車卡鉗作動壓力

車速

卡鉗動作壓力
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六、行車監視紀錄器之軟體
推進訊號、煞車訊號

出力訊號

煞車訊號
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六、行車監視紀錄器之軟體
車門控制訊號

門機動力連鎖迴路

車門關閉狀態

列車編號

電力煞車作動

摩擦煞車作動



The End
Thank You For Your Attention
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